SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

INSTALACJE TELETECHNICZNE

data / faza:

MARZEC 2015, PROJEKT BUDOWLANY ZAMIENNY

obiekt / adres:
nr dziatki/ obreb:

PRZEBUDOWA i NADBUDOWA RATUSZA -PROJEKT ZAMIENNY
dz. nr ewid. 861, 2516/4, 862 obreb: SREM, PL. 20 PAZDZIERNIKA 1,

obiekt / adres:

URZAD MIEJSKI W SREMIE
PL. 20 PAZDZIERNIKA 1, 63-100 SREM, tel: 61-28-35-225, NIP: 785-16-61-461

proj. generalny

ARCHiM STUDIO PROJEKTIOWE MIZERA ROBERT
ul. KILINSKIEGO 5, 63-100 SREM, tel: 61-28-34-878, archim@archim.pl, www.archim.pl

proj. branzowy

SIEC LAN, SYSTEM SSWiN, KD i CCTV.
System SAP

ZESPOL PROJEKTOWY

branza:

imie, nazwisko / numer uprawnien / specjalnos¢ podpis

i. teletechniczne

mgr inz. TOMASZ GAWALEK, WOIIB nr WKP/BT/0837/04
upr. 0376/97/U; spec. instal. w telekom. przewodowej wraz z
infrastrukturg towarzyszacg




STWIOR

Spis tresci
1. Czgs¢ ogodlna
1.1. Przedmiot STWIOR
1.2. Zakres stosowania STWIOR
1.3. Przedmiot i zakres robot budowlanych objetych STWIOR
1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
1.41. Czynnosci zwiazane z rozpoczeciem i zakonczeniem budowy
1.4.2. Wprowadzenie na budowe
1.4.3. Dokumentacja projektowa
1.4.4.  Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowa i STWIOR
1.4.5. Zabezpieczenie terenu budowy
1.4.6. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
1.4.7.  Ochrona przeciwpozarowa
1.4.8. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
1.4.9.  Ochrona wilasnosci publicznej i prywatnej
1.4.10. Ograniczenie obciagzen osi pojazdéw
1.4.11. Bezpieczenstwo i higiena pracy
1.4.12. Ochrona i utrzymanie robot
1.4.13. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
1.4.14. Roéwnowaznos¢é norm i zbioréw przepisow prawnych
1.4.15. Wykopaliska
2. Wymagania dotyczace wyrobéw budowlanych i montowanych urzadzen
2.1. Okablowanie strukturalne UTP
2.2. System sygnalizacji wlamania SSWiN
2.3. System kontroli dostepu.
2.4. System monitoringu wizyjnego CCTV.
2.5. System sygnalizacji pozaru SAP.
3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn
4. Wymagania dotyczace srodkow transportu
5. Wymagania dotyczace wykonania robot budowlanych
5.1. Ogdlne wymagania wykonania robot.
5.2. Zakres wykonywanych robot
6. Opis dziatan zwigzanych z kontrola, badaniami oraz odbiorem rob6t
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
6.2. Zasady wykonania kontroli robot
6.3. Badania i pomiary
6.4. Raporty z badan i pomiarow
6.5. Certyfikaty i deklaracje
6.6. Dokumenty budowy
6.6.1. Dziennik budowy
6.6.2. Ksiazka obmiaréw
6.6.3. Dokumenty laboratoryjne
6.6.4. Pozostate dokumenty budowy
6.6.5. Przechowywanie dokumentéw budowy
7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiar rob6t
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
7.2. Czas przeprowadzenia obmiaru
8.  Opis sposobu odbioru robét
8.1. Odbidr robdt zanikajgcych
8.2. Odbidr systemu SAP, SSWIN, KD, CCTV, LAN.
8.3. Dokumenty do odbioru ostatecznego
8.4. Odbidr pogwarancyjny
9.  Opis sposobu rozliczania robot tymczasowych i prac towarzyszacych
10. Dokumenty odniesienia



STWIOR

1. Cze$¢ ogodlna

1.1. Przedmiot STWIOR

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt sa wymagania dotyczace wykonania
instalacji teletechnicznych w ramach Przebudowy i Nadbudowy Ratusza ,SREM, PL. 20 PAZDZIERNIKA 1,:

objetych Dokumentacja Projektowa:
INSTALACJE TELETECHNICZNE - SIEC LAN, SYSTEM SSWiN, KD i CCTV.
INSTALACJE TELETECHNICZNE - System SAP.

1.2. Zakres stosowania STWIOR
Specyfikacja Technicznej Wykonania i Odbioru Robot jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
w fazie wytaniania wykonawcy, oraz w fazie przygotowania i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Przedmiot i zakres robot budowlanych objetych STWIOR
Przedmiotem STWIOR jest :
— budowa tras kablowych z koryt metalowych, rurek i koryt PCV,
— budowa sieci szkieletowej swiattowodowej i miedzianej SSTP
—  budowa sieci okablowania strukturalnego UTP kat 6 ,
— montaz szaf teletechnicznych stojacych i wiszacych,
— okablowanie i montaz systemu SSWiN,
— okablowanie i montaz systemu KD,
— okablowanie i montaz systemu CCTV,
—  okablowanie i montaz systemu SAP,

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIOR sg zgodne z obowiagzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania poszczegdlnych robot, a takze za zgodno$¢ wykonania z
Dokumentacja Projektowa, STWIOR i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Czynnosci zwiazane z rozpoczeciem i zakonczeniem budowy

Wykonawca wykonuje lub wspolpracuje z Inspektorem Nadzoru w wykonaniu wszelkich czynnosci formalnoprawnych i

organizacyjnych zwigzanych z budowami. W zwigzku z tym do Wykonawcy nalezy w szczegdlno$ci:

- wspotdziatanie z Inspektorem Nadzoru w przygotowaniu dokumentacji zgtoszenia rozpoczecia robot budowlanych
wilasciwym organom nadzoru budowlanego oraz pozyskaniu, odbiorze i zarejestrowaniu dziennikéw budowy,

- wykonanie kopii roboczych dokumentacji projektowej, o ile Zamawiajacy nie bedzie dysponowatl wystarczajaca liczba
egzemplarzy,

- uzgodnienie z wila$cicielami gruntéw i obiektow, na ktérych beda prowadzone prace budowlane, terminu i trybu
wprowadzenia oraz zasad i warunkdw udostepnienia i zajecia na czas budowy poszczegdlnych placéw budowy.
Wykonawca ponosi wszelkie ewentualne oplaty, ktorych moga zazada¢ wlasciciele terenéw i obiektéw za ich
udostepnienie na czas budowy,

- przygotowanie wszelkich niezbednych dokumentéw (w tym przygotowanie i zlozenie projektu organizacji ruchu w
pasach drogowych, o ile taki projekt bedzie wymagany przez odpowiednie wladze) oraz podpisanie odpowiednich
umow na korzystanie z pasa drogowego w czasie budowy,

- przygotowanie wszelkich niezbednych dokumentéw do umowy na umieszczenie obiektow infrastruktury w pasie
drogowym oraz odbiér umowy i dostarczenie jej do podpisania Zamawiajacemu; koszty, jakie w zwigzku z tym
pokryje Zamawiajgcy, to oplaty za umieszczenie infrastruktury podziemnej w pasie drogowym,

- wytyczenie geodezyjne obiektow budowlanych i ich inwentaryzacje powykonawczg, oraz prace geodezyjne zwigzane z
obstugg kolizji na trasie budowy; na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone punktow pomiarowych do
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chwili odbioru ostatecznego robot; uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
whasny koszt, Wykonawca ponosi wszelkie koszty inwentaryzacji w tym zwigzane z zatwierdzeniem tej
dokumentacji przez wladze nadzoru geodezyjnego i naniesieniem zbudowanych obiektow na mape¢ zasadnicza,

- przeprowadzenie wszelkich prac zwigzanych z usunieciem lub zabezpieczeniem kolizji budowanych rurociagow
kablowych z infrastruktura (podziemng i naziemna) innych operatorow lub gestoréw sieci; Wykonawca pokrywa
wszelkie koszty z tym zwigzane, w tym optaty za nadzér operatorski,

- prowadzenie prac budowlanych

- przeprowadzenie (w porozumieniu z Inspektorem Nadzoru) czastkowych odbior6w na terenach i obiektach, na ktorych
prowadzone beda prace i uzyskanie oswiadczen o odbiorze terenu po budowie i braku jakichkolwiek roszczen
(zwigzanych z budowg) ze strony zarzadcow tych obiektéw i terenow w stosunku do Wykonawcy lub Zamawiajacego,

- przygotowanie dokumentacji powykonawczej: budowlanej i pomiarowej, pozyskanie potwierdzen i ew. zgdd
odpowiednich organéw nadzoru budowlanego itp.,

- wspoldziatanie z Inspektorem Nadzoru w przygotowaniu dokumentacji i zgloszeniu zakonczenia budowy organom
nadzoru budowlanego, oraz zatatwieniu wszelkich formalnosci z tym zwigzanych,

- przygotowanie koncowego protokotu odbioru,

- przekazanie Zamawiajacemu (w czasie odbioru koncowego) kompletu oryginatéw dokumentoéw zwigzanych z budowsa
i jej zakonczeniem.

We wszystkich w/w czynnosciach Wykonawca bedzie miat zapewnione wspotdziatanie Inspektora Nadzoru, a

Zamawiajacy dostarczy wszelkich niezbednych dokumentow i oswiadczen.

1.5.2. Wprowadzenie na budowe

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie dokona wprowadzenia Wykonawcy na budowe, przekazujac mu
dokumentacj¢ projektowg wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz
STWIOR i potrzebne dla prowadzenia budowy upowaznienia. Fakt dokonania wprowadzenia na budowg zostanie
potwierdzony odpowiednim protokotem, przygotowanym przez Inspektora Nadzoru.

1.5.3. Dokumentacja projektowa
Zamawiajacy dostarczy nastepujaca dokumentacj¢ projektows:

INSTALACJE TELETECHNICZNE - SIEC LAN, SYSTEM SSWiN, KD i CCTV.
INSTALACJE TELETECHNICZNE - System SAP.

- ewentualne aneksy do ww. projektow

1.5.4. Zgodnos¢ robét z dokumentacjg projektowa i STWIOR

Dokumentacja projektowa, STWIOR i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru stanowiag czes¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sa obowigzujace dla Wykonawcy
tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w umowie i/lub dokumentacji projektowej, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory podejmie decyzj¢ 0 wprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowg i STWIOR .

W przypadku zmian w projekcie (nieistotnych z punktu widzenia prawa budowlanego), musza one by¢ zaakceptowane
przez inspektora nadzoru i nie moga by¢ podstawa do roszczen finansowych (roboty dodatkowe lub zamienne).
Rowniez zmiany wynikajace z dodatkowych wymagan gestorow sieci, czy wtadajacych gruntem lub dodatkowych z
nimi uzgodnien, ktore powoduja zmiane naktadéw rzeczowych, nie moga by¢ podstawa do roszczen finansowych.
W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sa wazniejsze od wymiarow okreslonych na podstawie odczytu
ze skali rysunku.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w STWIOR beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowli musza
wykazywa¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziahu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub STWIOR i wptynie
to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi w ten sposob, ze
elementy budowli zostang rozebrane i wykonane ponownie, a cato$¢ kosztow z tym zwigzanych pokryje Wykonawca.

1.5.5. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
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Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w
okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robodt projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco
aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obicktow (jezdnie, $ciezki
rowerowe, Ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie
trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia, porecze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki
niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w
sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to nicodzowne
ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie w/w znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z
Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic
informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i jest wiaczony w ceng okreslong w umowie.

1.5.6. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiagzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

1) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

2) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub dobr
publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.7. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej, utrzymywaé¢ wymagany nha podstawie
odpowiednich przepisow sprawny sprzet przeciwpozarowy na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych, magazynach, oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem
0sob trzecich.

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.8. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza si¢
uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczng wydana przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.

Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakoficzeniu robot ich szkodliwo$¢ zanika (np.
materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
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wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymaé¢ zgode na uzycie tych materiatlow od
wiasciwych organdéw administracji panstwowej.

1.5.9. Ochrona whasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Wykonawca odpowiada za ochrone¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich instytucji, bedacych wtascicielami tych urzadzen, potwierdzenie informacji
zawartych w projekcie budowlanym. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robot,
ktore majg by¢ wykonane w zakresie usuwania kolizji z istniejacymi uzbrojeniem podziemnym, w tym przetozenia
instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy. W takim przypadku Wykonawca powinien powiadomié
Inspektora Nadzoru i wladze budowlane o zamiarze rozpoczecia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru

i zainteresowanych operatoréw oraz bedzie z nimi wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowg mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposob
powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inspektor Nadzoru bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawca a
wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wihasnoséci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inspektor
Nadzoru ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.10. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowa¢ sie do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy transporcie
materialow i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia

i uzgodnienia od wiasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym
takim przewozie bedzie powiadamiat Inspektora Nadzoru. Inspektor Nadzoru moze poleci¢, aby pojazdy niespetniajgce
tych warunkéw zostaly usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beds
dopuszczone na teren budowy.

1.5.11. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisoOw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiagzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Wszelkie koszty zwigzane z wypetlnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i1 sa
uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.12. Ochrona i utrzymanie robaét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robodt od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robét przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposdb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

1.5.13. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z wykonywanymi robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu,
materiatdw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposéb ciaggty bedzie informowac
Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych
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pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inspektora Nadzoru.

1.5.14. Réwnowaznos¢ norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spelnia¢ maja materiaty,
sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powolanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W
przypadku, gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza sie do konkretnego kraju lub regionu, moga
by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane
normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Roéznice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza by¢ doktadnie opisane przez
Wykonawce i przedtozone Inspektorowi Nadzoru projektu do zatwierdzenia.

1.5.15. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci 0 znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowy Wykonawca zobowigzany jest zgtosi¢ Inspektorowi Nadzoru i postgpowaé
zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen wystapia opdznienia w robotach, Inspektor Nadzoru po
uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawcg ustali wydluzenie czasu wykonania robot.
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2. Wymagania dotyczace wyrobow budowlanych i montowanych urzadzen.

Wszystkie materiaty i urzadzenia zastosowane do wykonania robot objetych niniejszym opracowaniem musza
bezwzglednie posiadaé atest wytworcy stwierdzajacy zgodno$¢ jego wykonania z odpowiednimi normami lub aprobata
techniczng. Po zakonczeniu robdt wszystkie atesty i aprobaty nalezy przekaza¢ Inwestorowi razem z dokumentacja
powykonawcza.

2.1. Okablowanie strukturalne UTP

2.2.1  Szafa dystrybucyjna 19” 42U

Parametry techniczne:

e grubosc¢ blachy belek nosnych - 2 mm

e rozstaw belek montazowych 19”

e standardowo dostarczana z cokotem 100 mm

e Scianki cokotu blaszane, perforowane lub z przepustem szczotkowym

e drzwi przednie z szybg ze szkta hartowanego zgodnie z norma EN 12150-1
e oslony boczne i tylna zdejmowane

e dach i podloga z mozliwoscig wprowadzenia kabli oraz instalacji paneli wentylacyjnych
e stopien ochrony IP 30 zgodnie z normg EN 60529

e nos$nosé: 700 kg — obciazenia statycznego

e mozliwo$¢ doposazenia w akcesoria: potki, wentylatory, kotka itd.

e kolor RAL 7035 szary

2.2.2  Szafa dystrybucyjna wiszaca 19” 12U-20U

Parametry techniczne:

e szafa dzielona wiszaca gl. min 500mm

rozstaw belek montazowych 19”

belki regulowane na gtebokos¢

drzwi przednie z blachy perforowanej

ostony boczne i tylna zdejmowane

mozliwo$¢ doposazenia w akcesoria: potki, wentylatory, itd.
kolor RAL 7035 szary

2.2.3  Panel rozdzielczy kat. 6 UTP 24xRJ45 19”/1U

24 porty RJ45 kat.6
Ztacza IDC LSA do podiaczenia kabli
Kolor RAL 7035 (szary)
Zgodno$¢ z wymaganiami norm:
o PN-EN 50173-1:2013
o ENS50173-1:2011
o ISO/IEC 11801 Edition 2.2
o ANSI/TIA-568-C.0
o ANSI/TIA-568-C.1

2.2.4  Listwa zasilajaca 230V

e listwa zasilajaca 9-portowa z bolcem z wylacznikiem
e wymiary 19"/1U

2.25 Gniazdo 2xRJ45 kat. 6 UTP

Gniazdo w standardzie Mosaic 45 z 2 adapterami do modutu Keyston
Modut keystone RJ45 UTP kat 6, wyposazony w zlgcze szczelinowe typu IDC LSA

8
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Kolorowe kodowanie ztacza zgodnie ze schematem rozszycia TIA 568A i TIA 568B

2.2.6

227

2.2.8

Kabel kat. 6 UTP do instalacji wewnetrznych

kat.6 U/UTP 4x2xAWG23PVC
zgodny z kategorig 6
znacznik dtugosci od 305 do 0
testowany do 350MHz
powtoka zewngtrzna: PVC —polietylen
$rednica zewngtrzna: max 6,2 mm
temperatura podczas uktadania:0oC do +500C
temperatura podczas pracy:-100C do +600C
$rednica przewodnika:23AWG
NVP:69%
25 lat gwarancji
Zgodno$¢ z wymaganiami norm:

o PN-EN 50173-1:2013
EN 50173-1:2011
ISO/IEC 11801 Edition 2.2
ANSI/TIA-568-C.0
ANSI/TIA-568-C.1
ANSI/TIA-568-C.2

O 0 O O O

Kabel swiattowodowy
Kabel typu ZW-NOTKtsd 12J
Widkna $wiattowodowe jednomodowe 9/125, ITU-T G.652D

Panel swiattowodowy 24xSC 19”/1U

24 porty SC/PC SM

Rozmiar 19”/1U

Kolor RAL 7035 (szary)

Wyposazony w tgczniki i pigtaile SM SC/PC

2.2. System SSWIN

Centrala wlamaniowa np. INTEGRA 128plus

16 wejs¢ na plycie glowne;j
petna zgodno$¢ z normami serii EN50131 dla urzadzen Stopnia 3 (Grade 3)
wbudowany zaawansowany zasilacz 2A+1,5A z rozbudowang diagnostyka

obstuga do 128 wejs¢ z mozliwoscig programowania rezystancji parametrycznej oraz obstuga linii 3EOL (tylko

wejscia plyty gtownej)

port USB do programowania za pomocg PC

mozliwo$¢ podziatu systemu na 32 strefy oraz 8§ partycji
rozbudowa do 128 programowalnych wyjs¢

magistrale komunikacyjne do podtaczania manipulatorow i modutow rozszerzen
wbudowany komunikator telefoniczny z funkcjg monitoringu, powiadamiania glosowego i zdalnego sterowania
obstuga systemu przy pomocy manipulatorow LCD, klawiatur strefowych, pilotow i kart zblizeniowych oraz

zdalnie z uzyciem komputera lub telefonu komorkowego

64 niezalezne timery do automatycznego sterowania

funkcje kontroli dostepu i automatyki domowej

pamie¢ 22527 zdarzen z funkcjg wydruku

obstuga do 240+8+1 uzytkownikow

mozliwos$¢ aktualizacji oprogramowania za pomoca komputera

9
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Ekspander wej$¢ z zasilaczem CA-64 EPS

rozbudowa systemu o 8 wejs¢

obstuga konfiguracji NO, NC, EOL, 2EOL/NO i 2EOL/NC
programowanie warto$ci rezystancji parametrycznej
obstuga czujek wibracyjnych i roletowych

zasilacz impulsowy

Modul GSM zastepujacy lini¢ telefoniczng GSM LT-1

transmisja sygnatow z dialera telefonicznego przez sie¢ GSM
konwersja komunikatéw PAGER na SMS

zdalne konfigurowanie modutu przez GPRS

zdalne programowanie central alarmowych przez GPRS
funkcja ,,zdalnego portu RS-232”

zdalna aktualizacja oprogramowania modutu

Ethernetowy modul komunikacyjny ETHM-1 Plus

wspotpraca z centralami alarmowymi z rodzin: INTEGRA, INTEGRA Plus i VERSA

monitoring TCP/IP lub UDP

programowanie za pomocg DLOADX

nadzor systemu INTEGRA za pomocg GUARDX

obstuga systemu INTEGRA z poziomu przegladarki WWW

obstuga systemu z telefonu komérkowego za pomocg aplikacji MobileKPD-2 oraz MobileKPD-2 Pro
mozliwo$¢ powiadamiania o zdarzeniach przy pomocy wiadomosci e-mail (tylko INTEGRA Plus)*
kodowanie transmisji danych

obstuga automatycznej konfiguracji adresow DHCP

otwarty protokot do integracji kanatem TCP/IP z innymi systemami

Manipulator LCD, INT-KLCD-GR

podswietlenie klawiatury i wyswietlacza

diody LED informujace o stanie systemu

alarmy NAPAD, POZAR, POMOC wywotywane z klawiatury
sygnalizacja dZzwiekowa wybranych zdarzen w systemie

2 wejscia

sygnalizacja utraty tacznosci z centrala

Pasywna czujka podczerwieni

Pasywna czujka podczerwieni Quad, optyka Fresnela, niebieska dioda,
zasigg 1 1mx11m,

temp. pracy -29 do 49C,

dodatkowa wigzka chronigca obszar pod czujka,

KLASAC

Dualna czujka ruchu

czujka dualna (PIR+ mikrofala) odporna na zwierzeta do 45kg, niebieska dioda,
zasigg 11mx11m, regulacja zasiggu mikrofali

temp. pracy -29 do 49C,

dodatkowa wigzka chronigca obszar pod czujka,

KLASA C

10
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2.3. System KD

Uniwersalny ekspander czytnikow kart / pastylek INT-R

mozliwo$¢ podtaczenia dwoch czytnikow kart/czytnikow pastylek iButton
kompatybilno$¢ z czytnikami wykorzystujacymi format Wiegand 26
przekaznik do sterowania elektrozwora/ryglem elektrycznym

wejscie do kontroli stanu drzwi

wejscie umozliwiajgce otwieranie przejscia przy pomocy przycisku
funkcja odblokowania drzwi przy alarmie pozarowym

wejscie przeciwsabotazowe

Czytnik kart zblizeniowych CZ-EMM3
e  Czytnik transponderéow 125 kHz — kart 1 brelokéw zblizeniowych,

. montaz bezposrednio na $cianie lub futrynie drzwi

. format transmisji: EM Marin

. obstuga standardowych kart 125 kHz

. mozliwo$¢ pracy na zewnatrz Centrala wtamaniowa np. INTEGRA 128plus

Zasilacz buforowy APS-412
. zgodny z wymaganiami EN50131-6 Grade 2
. zasilacz impulsowy 12 V DC o wysokiej efektywno$ci nie wymagajacy transformatora sieciowego

. taczna wydajnos$¢ pradowa zasilacza: 4 A

. zabezpieczenia przeciwzwarciowe i przeciwprzecigzeniowe
. mozliwo$¢ dotgczenia akumulatora zelowego otowiowego
. mozliwos¢ wyboru wartosci pradu tadowania akumulatora
. uktad tadowania akumulatora z regulacja pradu

. zabezpieczenie przed petnym roztadowaniem akumulatora

3 wyj$cia OC sygnalizujace awarig

optyczna sygnalizacja stanu zasilania sieciowego, akumulatora i przecigzenia

akustyczna sygnalizacja awarii

dedykowane ztacze do wspolpracy z nowymi modutami SATEL

konstrukcja umozliwiajaca montaz na szynie DIN 35 mm oraz w obudowach OPU-3 P, OPU-4 P i OPU-4
PW

2.4. System monitoringu wizyjnego

Kamera wewnetrzna IP - wandaloodporna, kopulkowa:

Obraz w rozdzielczosci Full HD 1080p

Cyfrowa redukcja szumow

Rozszerzony zakres dynamiki (WDR)

Zasilanie PoE

Przetwornik CMOS, 1/2,7”

Rozdzielczo$¢ 2 Mpx (Full HD)

Minimalna czuto$¢ (AGC wt.) 0,1 lux (tryb kolorowy)

0,05 lux (tryb monochromatyczny)

Obiektyw zmiennoogniskowy, 3 do 9mm, F/1,8

Pole widzenia 35,5° do 126,9° / 21,6° do 69,4° (poziomo / pionowo)

Przelaczanie trybu dzien/noc mechaniczny filtr IR

Oswietlacz IR 18 x IR LED; zasigg do 15m

Rozdzielczo$é obrazu 1920x1080 / 1280x720 / 640x480 / 320x240 / 176x144 (wszystkie dla 30 klatek/s)
Dopasowanie obrazu jasnos$¢, kontrast, odcien, nasycenie, ostro$¢, predkos¢ migawki, AGC, WDR, obrot,
odbicie lustrzane, redukcja szumow, balans bieli

Strumieniowanie wideo 3 niezalezne strumienie, do 10 jednoczesnych potaczen

Maski prywatnosci - 3 niezalezne obszary
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Kompresja obrazu H.264 / M-JPEG / MPEG4 (wytacznie 3GPP)

Przeptywnos¢ binarna stata (CBR) / zmienna (VBR)

Detekcja ruchu tak, 3 niezalezne obszary

Wyzwalanie akcji zapis na karcie SD / FTP / SAMBA, wyjscie przekaznikowe, e-mail

Zabezpieczenia hasto, filtrowanie adresow IP, szyfrowana transmisja HTTPS, uwierzytelnianie 802.1X
Liczba wejs¢/wyjs¢ alarm. 1/ 1

Wyjscie wideo BNC, sygnat analogowy

Transmisja audio dwukierunkowa: 1 x wejscie, 1 x wyjscie (kompresja G.711 / G.726)

Interfejs sieciowy 10/ 100 Ethernet Base-T, ztgcze RJ-45

Obstugiwane protokoly komunikacyjne IPv6, IPv4, HTTP, HTTPS, SNMP, QoS/DSCP, Access list, [EEE
802.1X, RTSP, TCP/ IP, UDP, SMTP, FTP, PPPoE, DHCP, DDNS, NTP, UPnP, 3GPP, SAMBA, Bonjour
Pamig¢ obrazu karta SD

Bufor alarmowy konfigurowalny

Zakres temperatur pracy -10°C do +50°C (bez grzalki) / -30°C do +50°C (z grzatka, rozruch przy -20°C)
Stopien ochrony IP 66

Napigcie zasilania 12 V DC / PoE (IEEE802.3af)

Kamera zewnetrzna IP - o rozdzielczosci 1080p

Projektuje si¢ instalacje 6 kamer zewngtrznych o parametrach nie gorszych niz wskazana jako przyktadowa
kamera iDC-7ACD firmy QNAP .

Wymagania:

Obraz w rozdzielczosci Full HD 1080p

Cyfrowa redukcja szumow

Rozszerzony zakres dynamiki (WDR)

Zasilanie PoE

Obudowa o stopniu ochrony 1P66

Przetwornik CMOS, 1/2,7”

Rozdzielczos¢ 2 Mpx (Full HD)

Minimalna czuto$¢ (AGC wt.) 0,1 lux (tryb kolorowy)

0,05 lux (tryb monochromatyczny)

Obiektyw zmiennoogniskowy, 3,6 do 16mm, F/1,2

Pole widzenia (poziomo) 23,6° do 97,9°

Pole widzenia (pionowo) 14,2° do 51,6°

Przetaczanie trybu dzien/noc mechaniczny filtr IR

Oswietlacz IR 35 x IR LED; zasigg do 20m

Rozdzielczo$¢ obrazu 1920x1080 / 1280x720 / 640x480 / 320x240 / 176x144 (wszystkie dla 30 klatek/s)
Dopasowanie obrazu jasnos¢, kontrast, odcien, nasycenie, ostro$¢, predkos¢ migawki, AGC, WDR, obrot,
odbicie lustrzane, redukcja szumow, balans bieli

Strumieniowanie wideo 3 niezalezne strumienie, do 10 jednoczesnych potaczen

Maski prywatnosci - 3 niezalezne obszary

Kompresja obrazu H.264 / M-JPEG / MPEG4 (wytacznie 3GPP)

Przeptywnos¢ binarna stata (CBR) / zmienna (VBR)

Detekcja ruchu - 3 niezalezne obszary

Wyzwalanie akcji zapis na karcie SD / FTP / SAMBA, wyj$cie przekaznikowe, e-mail

Zabezpieczenia hasto, filtrowanie adresow IP, szyfrowana transmisja HTTPS, uwierzytelnianie 802.1X
Liczba wejs¢/wyjs¢ alarm. 1/ 1

Wyjscie wideo BNC, sygnal analogowy

Transmisja audio dwukierunkowa (kompresja G.711 oraz G.726):

Interfejs sieciowy 10/ 100 Ethernet Base-T, ztacze RJ-45

Obstugiwane protokoty komunikacyjne IPv6, IPv4, HTTP, HTTPS, SNMP, QoS/DSCP, Access list, IEEE
802.1X, RTSP, TCP/ IP, UDP, SMTP, FTP, PPPoE, DHCP, DDNS, NTP, UPnP, 3GPP, SAMBA, Bonjour
Pamig¢ obrazu karta SD

Bufor alarmowy konfigurowalny

Zakres temperatur pracy -10°C do +50°C

Stopien ochrony IP 66

Napigcie zasilania 12 VV DC / PoE (IEEE802.3af)
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Rejestrator cyfrowy IP

Projektuje si¢ instalacje w szafie wiszacej sieciowego rejestratora wizyjnego 24 kanatowego o parametrach nie
gorszych niz wskazany jako przykladowy rejestrator firmy QNAP typ VS-8124 Pro+.

Wymagania:

Nagrywanie i podglad w czasie rzeczywistym z 24 kamer IP

Rozszerzenie do 48 kamer - poprzez licencje programowe,

obstuga kamer wielu producentéw, kompatybilnych ze standardem ONVIF w formacie H.264, MPEG-4 oraz
M-JPEG.

Obstuga wysokiej rozdzielczosci strumieni w formacie H.264 / MPEG-4 / M-JPEG

obstuga zréznicowanych trybow zapisu, takie jak nagrywanie ciagle, alarmowe z opcja buforu czy wg
harmonogramu.

Podglad do 128 kamer z wielu jednostek

Obstuga dwoch monitorow

Przeszukiwanie nagran z wykorzystaniem inteligentnej analizy obrazu (IVA)

Mozliwo$¢ oznaczania nagran cyfrowym znakiem wodnym

Zaawansowana obsluga zdarzen

Alarmowanie za pomoca e-mail oraz SMS

Zdalny podglad na urzadzeniach mobilnych Apple / Windows

Liczba dyskow twardych do 8 szt.

Pojemnos¢ bazy danych do 32 TB

RAID 0, 1, 5, 6, JBOD

HDD Hot Swap

Interfejs sieciowy 2 x Gigabit RJ-45 Ethernet port

Wydajnosé¢ 400 Mbps

Stanowisko podgladowe

Stanowisko podgladowe zlokalizowane bedzie na parterze w pomieszczeniu szatni.
Sktada si¢ z komputera PC wigczonego do sieci LAN.

Wymagania stanowiska:

komputer klasy PC z procesorem I3 lub lepszym,

karta graficzna 2 monitorowa,

HDD - 2TB,

RAM 4GB

Karta sieciowa 1GE

Monitory LED FullHD 1080p,

Mysz klawiatura.

2.5. System sygnalizacji pozaru SAP.

Centrala SAP — 0 parametrach nie gorszych niz przykladowa BOCH FPA 5000

Modutowa konstrukcja umozliwia tatwg rozbudowe.

Mozliwo$¢ podlaczenia maks. 32 kontrolerow centrali, wyniesionych klawiatur i serweréw OPC
Mozliwo$¢ potaczenia wielu petli CAN w oparciu o technologi¢ Ethernet o wysokiej wydajnosci i
Nadmiarowos¢

Instalacja i automatyczne wykrywanie modutoéw funkcyjnych po umieszczeniu ich w szynie przytaczeniowe;j
Mozliwo$¢ dotgczenia do systemu automatyki budynkowej BIS poprzez serwer OPC.

Dostepne nastepujace opcje zgodnie z normg EN 54- 2:1997/A1:2006:

» Wyjscie dla urzadzen sygnalizacji pozarowej

* Sterowanie urzadzeniami przekazujacymi alarmy pozarowe

— Wyjscie dla urzadzen przekazujacych alarmy pozarowe

— Wejscie potwierdzenia alarmu z urzadzen przekazujacych alarmy pozarowe

* Wyjscia dla urzadzen przeciwpozarowych

— Wyjscie typu A

— Wyjscie typu B
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— Wyjscie typu C

— Monitorowanie usterek urzadzen przeciwpozarowych
* Opdznienia wyjs¢

* Zalezno$¢ od wigcej niz jednego sygnatu alarmowego
— Zaleznos¢ typu A

— Zaleznos¢ typu B

* Licznik alarméw

» Warunek ostrzezenia o usterce

— Sygnaty usterek z punktow

— Calkowita utrata zasilania

— Wyjécie dla urzadzen przekazujacych ostrzezenia 0 usterkach
* Warunek wylaczenia

— Wylaczenie punktéw adresowalnych

» Warunek testu

Konfiguracja:

MPC 3000 A Kontroler gtowny centrali BOSCH FPAS000 szt. 1

ADCO0128A karta adresowa 128 adresow szt. 3

LSN 0300 A Modut petli dozorowej LSN szt. 3

FDP 0001 A Zaslepka pustych slotow modutow szt. 2

BCM 0000 A Modut kontroli baterii szt. 1

RML 0008 A Modut 8 wyjs¢ przekaznikowych szt. 1

NZMO0002A Modut 2 linii sygnalizatoréw Szt. 1

I0S 0020 A Modut komunikacyjny (20mA i RS232) szt. 1

UPS 2416 Zasilacz 24V/6A szt. 1

THP2020A Drukarka termiczna centrali szt. 1

HBCO0010A obudowa podstawowa na 10 modutow, 2 baterie 12V/28 Ah oraz uchwyt dwdch zasilaczy CPB
1002 A szt. 1

PSS0002A obudowa zasilania mata na dwie baterie 12V/28Ah 1

CBBO0000A zestaw kabli potgczeniowych (modut BCM/baterie - 180 cm; bateria/bateria - 17cm).
Wykorzystywane, gdy baterie s umieszczone w oddzielnej obudowie) szt. 1

PRS 0002 A Szyna przylaczeniowa krotka szt. 1

PRD 0004 A Szyna przylaczeniowa dtuga szt. 2

CPB 1002 A Uchwyt zasilacza podwojny szt. 1

Akumulator 12V/24Ah szt. 4

Czujka optyczna dualna — o parametrach nie gorszych niz przykladowa BOCH FAP-DO 420

Czujka montowana w dedykowanym gniezdzie.

wykrywanie nawet bardzo stabo widocznego dymu (TF1) dzigki podwodjnym optycznym czujkom dymu z
technologia Dual-Ray

Wiasciwosci czujki dostaly dostosowane do detekcji pozaru w pomieszczeniach zamknietych
Kompensacja wahan w detektorze optycznym i gazowych produktow spalania

Zachowanie funkcji petli LSN w przypadku przerwania kabla lub zwarcia dzieki dwom wbudowanym
izolatorom zwar¢

Obszar detekcji 120m

Czujki spetniajag wymogi nastepujacych norm:

* EN 54-7: 2000/A2 (2006)

* EN 54-5: 03/2001 (wytacznie czujki z detektorem

termicznym)

* EN 54-17:2005

* prEN 54-29: 2008 (wylacznie FAP-DOT420, FAPDOTCA420)

* CEA 4021:07:2003

Reczne ostrzegacze pozarowe FMC-210-DM

Regulacja ostrzegacza po wyzwoleniu alarmu
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Mozliwe automatyczne lub r¢czne adresowanie za pomocg przetacznika obrotowego
Wskaznik LED informujacy o wlaczonym alarmie lub o potrzebie kontroli
Procedury sprawdzania ostrzegaczy z testowaniem i wielokierunkowa transmisjg
Indywidualne adresowanie

Parametry §rodowiskowe- Stopien ochrony zgodnie z normg EN 60529 - IP 52

Sygnalizatory akustyczne FNM-420U-A-RD

e  Sygnalizator akustyczny (do zastosowan wewngetrznych) z podtrzymaniem bateryjnym,

e  Praca wpetli LSN

e  Sygnalizator akustyczny z podtrzymaniem bateryjnym umozliwiajacy bezprzerwowe sygnalizowanie alarmu w

e miejscu wystapienia pozaru przeznaczony do zastosowan wewngtrznych
e  Bezprzerwowe sygnalizowanie alarmu — nawet w odgatezieniu LSN
e  Maksymalny pobor pradu ponizej 4,05 mA
e Glosnos¢ do 101,3 dB(A)
e  Natychmiastowa synchronizacja

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn

Sprzet uzyty przez Wykonawce powinien by¢ odpowiednio dobrany i uzyska¢ akceptacje Inspektora Nadzoru, aby nie
spowodowal uszczerbku dla jakos$ci wykonywanych robdt, oraz nie utrudniat czynnosci pomocniczych, zaladunku i
roztadunku i transportu.

Przy wykonywaniu rob6t w poblizu istniejacych urzadzen podziemnych, nalezy prace ziemne wykonywaé recznie po
uprzednim wykonaniu wykopow lokalizujacych.

4. Wymagania dotyczace srodkéw transportu

Wykonawca powinien stosowac srodki transportu zgodne z naktadami rzeczowymi i odpowiednio przystosowane do
transportu materialdow wymienionych w pkt. 2.

15



STWIOR

5. Wymagania dotyczace wykonania robét budowlanych

5.1.0géIlne wymagania wykonania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych
materialow i wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami STWIOR, projektem
organizacji robdt opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inspektora Nadzoru .

Wykonaweca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow
robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez
Inspektora Nadzoru.

Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostana, usuniete przez Wykonawce na wiasny
koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na
pismie przez Inspektora Nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementdéw robdt beda oparte na
wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w STWIOR, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatow i robét, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inspektora
Nadzoru, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

5.2. Zakres wykonywanych robét
Zakres budowy linii kablowych i kanalizacji kablowej okreslony jest w do dokumentacji projektowej, normach i
uzgodnieniach. Dotyczy zwlaszcza takich robot jak:
—  budowa tras kablowych z koryt metalowych, rurek i koryt PCV,
— budowa sieci szkieletowej swiattowodowej i miedzianej SSTP
— budowa sieci okablowania strukturalnego UTP kat 6 ,
— montaz szaf teletechnicznych stojacych i wiszacych,
— okablowanie i montaz systemu SSWiN,
— okablowanie i montaz systemu KD,
— okablowanie i montaz systemu CCTV,
— okablowanie i montaz systemu SAP,

6. Opis dzialan zwigzanych z kontrola, badaniami oraz odbiorem roboét

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozona jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakos$ci materiatdow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wtaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania
probek i badan materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialdow oraz robot z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i STWIOR
Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sa okreslone w STWIOR, normach i wytycznych.

W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych
procedury badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostgp na teren robodt, do pomieszczenn magazynowych i innych, w celu
inspekcji.

Inspektor Nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach
dotyczacych, sprzetu, materialdw, pracy personelu lub metod pomiarowych oraz jakos$ci wykonania robot. Jezeli
niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wptyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru natychmiast
wstrzyma uzycie do robot badanych materialow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy
Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materiatlow lub prac.

16



STWIOR

Wszystkie koszty zwiagzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

6.2. Zasady wykonania kontroli robot

Wykonawca robdt ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu wykazania Inspektorowi
zgodnosci dostarczonych materiatow i realizowanych robot z Projektem Technicznym oraz wymaganiami STWIOR.

Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.
Wykonawca powiadamia Inspektora Nadzoru pisemnie o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktora moze
kontynuowa¢ dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez Inspektora Nadzoru.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w STWIOR, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.4. Raporty z badan i pomiarow

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru projektu kopie raportdéw z wynikami badan jak najszybciej,
nie pozniej jednak niz w terminie uzgodnionym.

Whyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru projektu na formularzach przez niego
zaaprobowanych.

6.5. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz whasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Norma lub

— aprobata techniczna, w przypadku wyroboéw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jesli nie sa objgte
certyfikacja okreslong w pkt 1 i ktore spetniaja wymogi STWIOR .

W przypadku materiatow, dla ktorych w/w. dokumenty sa wymagane przez STWIOR, kazda partia dostarczona do
robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.
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6.6. Dokumenty budowy

6.6.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od

przyjecia przez Wykonawce obowiazkéw Kierownika Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za

prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa

ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data

jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska

stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod

drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i

opatrzone datg oraz podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru .

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé¢ w szczegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— date uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru harmonograméow robot,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegodlnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

— daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegbdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt,

— dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzal,

— wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inspektorowi Nadzoru
do ustosunkowania si¢. Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak
strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

6.6.2. Ksiazka obmiaréow

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robot.
Ksigzka obmiarow bedzie stosowana wytacznie w przypadku opisanych w punkcie 7.1 niniejszej SWIOR. Obmiary
wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposob ciggly, w jednostkach przyjetych w uzgodnieniach dotyczacych robot
zamiennych i dodatkowych.

6.6.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakos$ci materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej przez Inspektora
Nadzoru. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru robot. Ponadto beds udostgpnione na kazde zyczenie
Inspektora Nadzoru.

6.6.4. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sie, nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.
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6.6.5. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Dokumenty o
szczegdlnym znaczeniu dla Zamawiajgcego (np. oryginaly umow cywilno-prawnych) moga byé przechowywane w
siedzibie Zamawiajacego i wypozyczane (0 ile wystapi taka potrzeba) Wykonawcy za pokwitowaniem.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiar robot

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Obmiar robét dotyczy jedynie robot dodatkowych i zamiennych, o ile sa przewidziane w umowie, oraz pod
warunkiem, ze roboty te nie zostaly poprzedzone sporzadzeniem projektu wykonawczego i/lub kosztorysu
(przedmiaru robot), a przed ich wykonaniem nie zostalo uzgodnione ryczaltowe wynagrodzenie Wykonawcy.
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t w jednostkach ustalonych w przedmiarach.

Zakres ten bedzie zgodny z dokumentacjg projektows, STWIOR, wytycznymi Inspektora Nadzoru oraz uzgodnieniami
z Zamawiajacym, poczynionymi w wyniku pojawienia si¢ Kkoniecznosci wykonania tych robot, lub w wyniku
dodatkowego zapotrzebowania zgloszonego przez Zamawiajacego.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robot
i terminie obmiaru. Wyniki obmiaru powinny by¢ przekazane Inspektorowi Nadzoru na pismie.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w przedmiarach lub gdzie indziej w STWIOR nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku ukonczenia robot. Bledne dane zostang poprawione w/g instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie. Obmiar
gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie
okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru .

7.2. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed ostatecznym odbiorem robot, a takze w przypadku wystapienia dtuzszej przerwy
w robotach. Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robo6t podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Obmiar oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych
powierzchni lub objetosci beda uzupetione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W
razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiardéw, ktoérego wzor
zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. Opis sposobu odbioru robot

8.1. Odbior robot zanikajacych

Roboty zanikajace podlegaja odbiorowi przez Zamawiajacego lub upowazniona przez niego osobe — Inspektora
Nadzoru. Odbidr ten winien by¢ potwierdzony whasciwym wpisem do dziennika budowy lub odrebnym protokotem
spisanym przez Zamawiajgcego lub Inspektora Nadzoru i potwierdzony podpisem przez kierownika budowy lub
kierownika roboét.

8.2. Odbior systemu SAP, SSWIN, KD, CCTV, LAN.

Odbior instalacji teletechnicznych zostanie przeprowadzony po zakonczeniu prac i okresie probnej eksploatacji
trwajacej do 7 dni.

W trakcie odbioru w oparciu o dostarczone dane katalogowe oraz wizje lokalne sprawdzone zostang parametry
techniczne zamontowanych urzadzen oraz funkcjonalno$ci poszczegolnych systemow.

8.3. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokoét odbioru koncowego robot

sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Inspektora Nadzoru i zatwierdzonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ dokumenty zgodnie z pkt. 1.5.1. niniejszej

specyfikacji, a w szczegolnosci:

1. dokumentacj¢ projektows podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,
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2. szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),

3. dzienniki budowy i ksigzki obmiar6w (oryginaty),

4. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne ze STWIOR,

5. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie ze STWIOR,

6. dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie ze STWIOR,

7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoty odbioru tych robot i przekazania
wlascicielom terenow, na ktorych prowadzona byta budowa, oraz operatorom urzadzen podziemnych i sieci,

8. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot,

9. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beds gotowe do odbioru

koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy termin ponownego odbioru kohcowego. Wszystkie

zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione w odpowiednim wykazie. Termin

wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.4. Odbior pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad zaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbiodr pogwarancyjny bedzie dokonany w obecnosci Wykonawcy w terminie jednego miesiaca przed uptywem okresu
gwarancyjnego.

9. Opis sposobu rozliczania robét tymczasowych i prac towarzyszacych

Podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) ryczattowa podana w umowie.

Podstawa ptatnos$ci dla robot tymczasowych i prac towarzyszacych jest wynegocjowana przez Wykonawce

i Zamawiajacego kwota ryczaltowa, lub wynegocjowane ceny jednostkowe dla poszczegdlnych pozycji przedmiaru
robot, przygotowanego dla tych robot przez Wykonawce i zatwierdzonego przez Inspektora Nadzoru.

Cena jednostkowa pozycji przedmiaru lub kwota ryczattowa bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i
badania sktadajace si¢ na jej wykonanie. W szczegdlnosci ceny jednostkowe i/lub kwoty ryczattowe beda obejmowac:
— robocizneg bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

—wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren
budowy,

—wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko, w wysokosciach zgodnych z przyjetymi w ofercie przedtozonej do
przetargu na zadanie gtéwne,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

10. Dokumenty odniesienia

Normy.

BN-89/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe. Ogolnewymagania i badania.

PN EN 60849 Dzwickowe systemy ostrzegawcze

PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych barwami lubcyframi

PN-86/0-79100 Opakowania transportowe. Odporno$¢ na narazanie mechaniczne. Wymagania i badania

PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy

BN-84/8984-10 Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe. Instalacje wnetrzowe. Ogolne wymagania

BN-88/8984-19 Telekomunikacyjne sieci wewnatrzzaktadowe przewodowe Linie kablowe. Ogoélne wymagania i
badania

BN-73/8984-85 Kanalizacja kablowa - og6lne badania i wymagania

ZN-96/TPSA-004 Zblizenia i skrzyzowania z innymi urzadzeniami uzbrojenia terenowego. Ogolne wymagania i
badania

ZN-96/TPSA-011 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa - Ogo6lne wymagania techniczne

ZN-96/TPSA-013 Kanalizacja wtdrna i rurociagi kablowe. Wymagania i badania

ZN-96/TPSA-015 Rury polipropylenowe PP

ZN-96/TPSA-017 Rury kanalizacji wtornej i rurociagu kablowego /RHDPE/. Wymagania i badania

ZN-96/TPSA-018 Rury polietylenowe HDPE przepustowe

PN-EN50173 Systemy okablowania strukturalnego

Warunki Techniczne Wymagania Odbioru i Eksploatacji Instalacji Elektrycznych,
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wyd. COBO - 1997r.1EC 793-1:1992 Wiokna $wiattowodowe

PN -93/N-01256.03 Znaki bezpieczefistwa Ochrona i higiena pracy

PN-93/E -08390/22 Wtamaniowe systemy alarmowe. Ogdlne wymagania i badania dotyczace czujek

PN-93/E-08390/26 Wiamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania pasywnych czujek podczerwieni

PN-93/E-08390/11 Systemy alarmowe. Wymagania og6lne. Postanowienia ogdlne

PN-EN 50133-1 Systemy alarmowe. Systemy kontroli dostepu. Wymagania systemowe

Wytyczne projektowania instalacji okablowania strukturalnego wiasciwe dla producenta komponentéw okablowania
strukturalnego

ANSI/EIA/TIA-586 wraz z dodatkami TSB-36 i TSB-40, 1ISO 11801- Migdzynarodowa norma dotyczace wymagan dla
okablowania teleinformatycznego.

Zatacznik nr 23 do rozporzadzenia Ministra L.3cznosci z dnia 4wrzesnia 1997r. ,,Wymagania techniczne na
okablowanie strukturalne”

EN 50167+9 - Europejska norma dotyczace wymagan dla okablowania

teleinformatycznego.

Przepisy ogodlne

1. Prawo budowlane ustawa z dnia 7 lipca 1994.

2. Rozporzadzenie Ministra tacznosci z dn. 04.09.1997r. Wymagania techniczne na
okablowanie strukturalne.

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 7 kwietnia 2004r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 r. w sprawie warunkoéw
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. (Dz.U.03.33.270).
5. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 30.07.2001 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ sieci gazowe (Dz.U.01.97.1055).

6. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 1.06.1998 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ morskie budowle
hydrotechniczne i ich usytuowanie (Dz.U.98.101.645).

7. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w
sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz.U.99.43.430).

8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia

(Dz.U.02.108.953).

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19.11.2001 r. w sprawie rodzajow
obiektow budowlanych przy ktorych realizacji jest wymagane ustanowienie inspektora
nadzoru inwestorskiego (Dz.U.01.138.1554).

10. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21.02.1995
r. w sprawie rodzaju i zakresu opracowan geodezyjne - kartograficznych oraz czynno$ci
geodezyjnych obowigzujacych w budownictwie

(Dz.U.95.25.133).

11. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 5.08.1998 r. w
sprawie aprobat i kryteridow technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobow
budowlanych (Dz.U.98.107.679 Zmiana: Dz.U.02.8.71).

12. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 24.07.1998 r.
w sprawie okreslania wykazu wyrobéw budowlanych nie majacych istotnego wptywu na
spetnianie wymagan podstawowych oraz wyrobow wytwarzanych i stosowanych wediug
uznanych zasad sztuki budowlanej (Dz.U.98.99.637).

13. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 30.12.1994
r. w sprawie samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie (Dz.U.95.8.38 Zmiana:
Dz.U.02.134.1130, Dz.U.03.175.1704).

14. Rozporzadzenie Ministra £aczno$ci z dnia 10.10.1995 r. w sprawie samodzielnych
funkcji technicznych w budownictwie telekomunikacyjnym (Dz.U.95.120.581 zm.:
Dz.U.01.71.741).

15. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3.07.2003 r. w sprawie ksiaSki
obiektu budowlanego (Dz.U.03.120.1134).

16. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony srodowiska.

17. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. 0 odpadach

18. Ustawa z dnia 24.08.1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst
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Dz.U.02.147.1129)
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19. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych z dnia 16.06.2003 r. w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektéw budowlanych i terenéw
(Dz.U.03.121.1138).

20. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowlanych.

Przepisy dot. bezpieczenstwa i higieny pracy

1. Rozporzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej, z dn. 6.07.1993r., w
sprawie BHP, w portach morskich i srodladowych.

2. Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dn. 6 lutego 2003r., w sprawie BHP,
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003r. nr 47 po6z. 401).

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r., w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia (Dz. U. z 2003r. Nr 120 p6z. 1126).

4. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i1 Administracji z dnia 16 czerwca
2003r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i
terenow.

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.06.2003r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia (Dz.U.03.120.1126).

6. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych
(Dz.U.99.80.912).

7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych
(Dz.U.03.47.401).
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