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PLAN SYTUACYJNY

R
=120

W.5
Skrzyżowanie z ul. Szafirkowa
km 0+446,44
rz. 87,73
X=-107,758 Y=370,857

W.0
Skrzyżowanie z ul. Różana
km 0+000,00
rz. 83,91
X=0,000 Y=0,000

W.6
Skrzyżowanie ul. Astrowa
km 0+000,00
rz. 85,74
X=-68,305 Y=223,722

W.2
Skrzyżowanie ul. Azaliowa
km 0+269,84
rz. 83,76
X=-152,651 Y=210,308

W.3
km 0+285,48
rz. 84,02
X=-157,914 Y=225,042

W.4
X=-162,034 Y=303,598

W.1
X=-49,538 Y=46,410

W.8 (ul. Azaliowa)
km 0+103,19
rz. 83,45
X=-169,615 Y=207,124

NR RYS.63-100 Śrem, ul.Kilińskiego 24B/5 (61) 28-34-446

PROJEKTOWANIE I NADZORY BUDOWLANE
Stanisław Stachowiak D.6

PŁK X = -30,52 Y = 10,11

SŁK X = -47,05 Y = 19,36
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SŁK X = -153,95 Y = 300,98

KŁK X = -133,18 Y = 339,36
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Łuk  W,1
R= 50,00
g[rad]= 0,7622
g[g]= 48,5204
Ł= 38,11
T= 20,03
B= 3,86

Łuk  W,4
R= 120,00
g[rad]= 0,7314
g[g]= 46,5608
Ł= 87,77
T= 45,95
B= 8,50
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W.2
Skrzyżowanie ul. Fiołkowa
km 0+85,93
rz. 83,76
X=-152,651 Y=210,308
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projektowane oznakowanie

istn. oznakowanie do likwidacji

istn. oznakowanie

Skrzyżowanie
km 0+45,00
rz. 83,95

PŁK X = -80,05 Y = 219,07

SŁK X = -86,83 Y = 216,92

KŁK X = -93,85 Y = 215,76

  PŁK 12,63  

  SŁK 19,75   

  KŁK 26,88 

Łuk  W,7
R= 50,00
g[rad]= 0,2850
g[g]= 18,1411
Ł= 14,25
T= 7,17
B= 0,51
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STAŁA ORGANIZACJA RUCHU


