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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtécznej § wymagania dotyeze wykonania i odbioru
robét zwhzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkt@ysokaciowych przy Przebudowie skrzgwania ulic
Staszica, Roweckiego i Jeziornej wraz z bugletwdnika i parkingéw wzdiuulic Staszica i Roweckiego Sremie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajowyctvajewddzkich oraz przy zlecaniu robét na drogackjskich i
gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot awanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tréiygowej oraz potzenia
obiektow irzynierskich.

1.3.1.Odtworzenie trasy i punktéw wysad@owych na powierzchni 0,217 ha - parking i odcictk®,023 km, 0,473
kmi 0,058 km.

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych wchoda:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokaego punktdw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate 0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktdéw w sposéb trwaly, ochroea przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych
Nie wystpuje.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasyky kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotysze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o diggiacokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geanito6t ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny
mie¢ $rednie od 0,15 do 0,20 m idlugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i dhugs
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaggjj nawierzchni bolce stalovéeednicy 5 mm i dhugéci od 0,04
do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatqy.
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3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycxce sprztu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmwvych naleéy stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymagane] doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu
OgobIne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagag@éine” pkt 4.
4.2, Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy @@ przewozi dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien pegejod Zamawiaicego dane zawiergje
lokalizacg i wspotrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i
pomiary geodezyjne niegbine do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny dyykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawiazyniera o wszelkich ktach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedy te powinny by usunite na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okétone w dokumentacji projektoweja szgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #dia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu
w takim rejonie nie powinno ldyzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegednych rzeczywistych,
akceptowane przez dyniera, zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku atigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiardw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkpgérednie osi trasy musgzbyé zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposéb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzor
tych oznaczé powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania rob6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostan zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworz¢est konieczne do dalszego prowadzenia robétostam one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe koniecznepddavidtowej realizacji robét nate do obowizkdw
Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtéwnych osiiy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne prany by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azmldowizane do punktéw pomocniczych, pabmych poza granic
robdt ziemnych. Maksymalna odlegtopomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezemprzekracza
500 m.

Zamawiajicy powinien zalay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a
takze przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegké migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosit 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zafée od jego
konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robét zaganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzysacych. Jako repery robocze mma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repespacze naley zalay¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie wssib wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezyhmera.

Rzedne reperdw roboczych naleokreslaé z takq doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwojra w nawazaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowe] albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowe).

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonegrasy w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wieksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 arpdizostatych drog. Rdne niwelety punktéw osi
trasy naley wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do ganych niwelety okrdonych w dokumentacji
projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczgdy Wykonawca robét zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagraobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopow na powierzchni
terenu (okréenie granicy robot), zgodnie z dokumengapjojektows oraz w miejscach wymaggaych uzupetnienia
dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejs@@atkceptowanych przezzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowd w przypadku nasypéw o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr.
Odlegta¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy dng.
Odlegtas¢ ta co najmniej powinna odpowiatadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi ufiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacprojektowy.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktoéw ok&ajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegéti@rzyczétkow i filarow mostéw i
wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktdw dokumentacja prajeka powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych naley
prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®@Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarova jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwdzanych z wyznaczeniem obiektow jestitza obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér robo6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gemginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotysze podstawy platrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 ha i 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi tramnktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrarfaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatygajodszukanie
i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ipegsGtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysaiaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GU83.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikagihtécznej (SST) s wymagania dotyee wykonania i
odbioru robot zwazanych z usugciem drzew i krzewow przy Przebudowie skiawania ulic Staszica, Roweckiego i
Jeziornej wraz z budanchodnika i parkingéw wzdiuulic Staszica i Roweckiego Sremie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajowyaiojewodzkich.
Zaleca si wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na droga@jskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t aganych z mechanicznym
wycigciem 2 szt. drzew @red. 10-15 cm oraz 3 szt. drzewseed. 26-35 cm wraz z zatadunkiem i wywozem
uzyskanego materiatlu na miejsce wskazane przeztovee

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane oki&genia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotysze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogo6Ine wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakéw

Do wykonywania rob6t zwrzanych z usugciem drzew nalgy stosowa:
— pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniarpniich usuricia z pasa drogowego,
— spycharki,
— koparki lub cigniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagigine” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpin oraz gatzie naley przewozé transportem samochodowym.
Pnie przedstawiage warté¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny dy
transportowane w sposob nie powagtyjich uszkodze

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew

Roboty zwiizane z usugtiem drzew obejmugjwyciccie i wykarczowanie drzew, wywiezienie pni, karpiny
gakzi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypahiev oraz ewentualne spalenie na miejscu pozssigdo
wykarczowaniu.
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Teren pod budogdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéwinnych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej, powinien &pczyszczony z drzew i krzakdw.

Zgoda na prace zw#ane z usugciem drzew powinna liyuzyskana przez Zamawiaggo.

Wycinkg drzew o wiaciwosciach materialu zytkowego naley wykonywa& w tzw. sezonie gbnym,
ustalonym przez bktyniera.

W miejscach dokopéw i tych wykopow, z ktérych grijgst przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren
nalezy oczysci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usun¢ korzenie tak, aby zawatidczgsici organicznych w gruntach
przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekta@?b.

W miejscach nasypow teren naleoczysci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaly si na gkbokasci do
60 cm poniej niwelety robét ziemnych i linii skarp nasypuwyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Raslinnos¢ istniegca w pasie robdt drogowych, nie przeznaczona dmiesa, powinna b§ przez
Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzeniemelleoslinnosé, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona lub
zniszczona przez Wykonawcdo powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb zgaeany przez
odpowiednie wladze.

5.3. Usungcie drzew

Pnie drzew znajdage st w pasie robd4t ziemnych, powinny bwykarczowane, za wyfjkiem nastpujacych
przypadkow:

a) w obrebie nasypéw - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istagg rzdna terenu w tym miejscu znajduje si
co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanejrdty drogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie
pozostawione pod nasypami powinnyéhiciete nie wyzej niz 10 cm ponad powierzchpiterenu. Powssze
odstpstwo od ogoélnej zasady, wymag@gj karczowania pni, nie ma zastosowaniazelje przewidziano
stopniowanie powierzchni terenu pod podstaasypu,

b) w obrebie wyokmglenia skarpy wykopu przecingiego st z terenem. W tym przypadku pnie powinny Bgicte
réwno z powierzchniskarpy albo pougj jej poziomu.

Poza miejscami wykopdw doty po wykarczowanych phiaaley wypetnic gruntem przydatnym do budowy
nasypow i zagici¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST D-02.0QR6boty ziemne”.

Doly w obrbie przewidywanych wykopéw, nale tymczasowo zabezpieazyrzed gromadzeniemesiv
nich wody.

Wykonawca ma obowkek prowadzenia rob6t w taki sposéb, aby drzewadstawiajice wartd¢ jako
materiat uytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracigj wtasciwosci w czasie robot.

Mtode drzewa i inne &iny przewidziane do ponownego sadzenia powinny byykopane z din
ostraznoscia, w sposob ktéry nie spowoduje trwatych uszkdgzenastpnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostasoi po usunktej roslinnosci

Spos6b zniszczenia pozostaio po usunitej rodlinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gat na koe drzewra za pomog specjalistycznego sptti, to sposob
wykonania powinien odpowiadazaleceniom producenta spia. Niewyteczne pozostadoi po przerdébce powinny
by¢ usungte przez Wykonawgz terenu budowy.

Jeeli dopuszczono spalanie $timnosci usungtej w czasie rob6t przygotowawczych Wykonawca ma
obowinzek zadbé aby odbylo s ono z zachowaniem wszystkich wymogéw bezpiastzea i odpowiednich
przepiséw.

Zaleca sj stosowanie technologii, umowiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matégildymu,
to jest spalanie w wysokich stosach albo spalanigot@ch z wymuszonym doptywem powietrza. Po zakeniu
spalania ogig powinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigytch s¢ czsci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wedy zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego
przerwania, a nagromadzony materiat do spaleniaosfaprzeszkod w prowadzeniu innych prac, Wykonawca
powinien usua¢ go w miejsce tymczasowego sktadowania lub w innejste zaakceptowane przezyniera, w
ktorym kedzie maliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny lyusungte przez Wykonawg z terenu budowy. J& pozostatgci po
spaleniu, za zgadinzyniera, g zakopywane na terenie budowy, to powinng¢ bye uktadane w warstwach. ¥a
warstwa powinna lyprzykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnaclyrzykryta warstw gruntu o grubgci
co najmniej 30 cm i powinna byodpowiednio wyréwnana i zasgczona. Pozostdla po spaleniu nie magby¢
zakopywane pod rowami odwadrieymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérychbyda st przeptyw wod
powierzchniowych.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdipkt 6.
6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakéw

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtiauisungcia raslinnosci, wykarczowania
korzeni i zasypania dotéw. Zesgczenie gruntu wypeligego doty powinno spetntaodpowiednie wymagania
okreslone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OglIne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova rob6t zwiazanych z usugciem drzew jest:
- dladrzew - sztuka.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru rob6t

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikapych i ulegajicych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po wykangan/ch
pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycre podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Pfatna¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
— wyciecie i wykarczowanie drzew,
— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieegaina koe drzewrs, wzgkdnie spalenie
na miejscu pozostadoi po wykarczowaniu,
- zasypanie dotow,
— uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikacji tecknigj (SST) § wymagania dotycce wykonania i odbioru
robot zwihzanych ze zdiem warstwy humusu przy Przebudowie skmyania ulic Staszica, Roweckiego i Jeziornej
wraz z budow chodnika i parkingéw wzdiuulic Staszica i Roweckiego $remie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosawako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajowyaimojewodzkich.
Zaleca si wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na droga@jskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot z@anych ze zdciem warstwy
humusu grubsei do 15 cm — 2.171,82 + 173,94 + 950,92 + 199,69 wywozem uzyskanego materiatu na odl. do
5,0 km, wykonywanych w ramach rob6t przygotowawézyc

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane oki&genia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotysze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robot zwzanych ze zdciem warstwy humusu nie nadegj st do powtérnego iycia naley
stosowa:
- rowniarki,
— spycharki,
— lopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania robo6t ziemnych - w miejscachzigdprawidtowe
wykonanie robét spezem zmechanizowanym nie jest dioe,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkmdportu na odlegié wymagajca zastosowania takiego
sprztu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ine” pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszczaa z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo poz&w transportem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
Teren pod budogvdrogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopdwinnych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien bypczyszczony z humusu.
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5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna byzdjeta z przeznaczeniem do fejszego umycia przy umachnianiu skarp,
zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewdw ataznnych czynn&i okreslonych w dokumentacji projektowej.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinnovaykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniaighiera.

Humus nalgy zdejmowé& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub sppthadW wyjatkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystargzajdla prawidlowego wykonania robét, waghie mae stanowd
zagraenie dla bezpiecastwa rob6t (zmienna grubd warstwy humusu, ssiedztwo budowli), naley dodatkowo
stosowa reczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykamyych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraznydh miejscach okéonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyiiera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gébokasci jego zalegania, wysoko nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnadtggodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, 8#®Twskazana przez
Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wymbwania. Stan faktycznytzie stanowit podstagvdo rozliczenia czynrici
zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadow& w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humpswinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przede@aszczeniem, a tak najedzaniem przez
pojazdy. Nie nalgy zdejmowa& humusu w czasie intensywnych opadéw i bémxinio po nich, aby unikid
zanieczyszczenia ghrlub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu

Sprawdzenie jakai robdt polega na wizualnej ocenie komplétmaisungcia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QNymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycre podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 riwykonania robét obejmuije:
— zdjecie humusu wraz z hatldowaniem w pryzmy wzdinogi lub odwiezieniem na odktad,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikagihtécznej (SST) s wymagania dotyee wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z rozbiork elementéw drég i ulic zwzanych przy Przebudowie skémgvania ulic
Staszica, Roweckiego i Jeziornej wraz z buglotwodnika i parkingéw wzdiuulic Staszica i Roweckiego Sremie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stosaviest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajowyaimojewodzkich.
Zaleca si wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na droga@jskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z rozbiork

- kraweznikdw betonowych 15x30 cm na podsypce cementowiaskpwej wraz z tawbetonovy - 92,50 + 24,60
+ 37,80 mb,

- mechanicza nawierzchni bitumicznej — 4,625 + 1,23 + 1,88 araz ciéciem nawierzchni bitumicznej na
gtebokas¢ 6-10 cm - 92,50 + 24,60 + 37,80 mb,

- chodnikéw z kostki brukowej betonowej gr. 6 cm malgypce cementowo - piaskowej - 6,20 + 7,26 m

- nawierzchni z plyt drogowych betonowych o gr. 12-c20,58 m.

W ramach robé6t rozbidrkowych néleprzewidzi€ zatadunek i transport gruzu na odl. do 5,0 km veramptat za
jego sktadowanie na wysypisku — 8,325 + 2,214 75 8.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane oki&genia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rusztowania

Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.2. Sprat do rozbiorki
Do wykonania robot zwezanych z rozbiérk elementow drég i ulic m@ by wykorzystany sprg podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
— spycharki,
— samochody erarowe,
- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,
- koparki itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ne” pkt 4.
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4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie roboét rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementow drég i ulic obejmujsunecie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumeniggjojektova, SST lub wskazanych przezzimiera.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentanjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, dgnier maze
polecit Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentaciji, w ktérej zostanie ékmey przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonyw@ mechanicznie lubecznie w sposob okény w SST lub przez
Inzyniera.

Wszystkie elementy mitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnyéysuwane bez powodowaniacdinych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie stagic wlasnagcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce
okreslone w SST lub wskazane przezyniera.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow didglic znajduace sé w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnéci nalezy zapobiec gromadzeniwsiv nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewidujeg sivykonania wykopow drogowych nale wypenic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacg®go terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oldlenymi w SST D-
02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtmowykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeaigzh do powtdrnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypelni@ego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni, ogrodze
przepustéw powinno spetdimdpowiednie wymagania oktene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OglIne zasady obmiaru robét
Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows robét zwazanych z rozbiérkelementow drog jest:
- dla rozbiérek nawierzchni - hfmetr kwadratowy),
- dla cikcia nawierzchni i rozbiorki kragznikdw - m (metr),
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotysee podstawy ptatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuije:
a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:



10. PRZEPISY ZWIAZANE

wyznaczenie powierzchni nawierzchni przeznaczooejpabiorki,

rozkucie i rozebranie nawierzchni,

zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiérki krawznikdw i obrzea:

wyznaczenie odcinka przewidzianego do rozbiérki,

rozbidrka krawznika wraz z rozkuciem i rozebraniem tawy oraz rozke obrzey,
zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbidrki,

wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki.

1. | PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczesie.

2. | PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

3. | PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia

4. | PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane macgaogélnego stosowania

5. | PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuwgriione i walcowane na zimno 0going
przeznaczenia

6. | PN-H-93401 Stal walcowanaat®éwniki rownoramienne

7. | PN-H-93402 Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane nagor

8. | BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym i
kwadratowym

9. | BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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